“SIA “D un D centrs”
Reg.Nr.: 40003676120
Adrese: Jasmuizas iela 12-26, Riga, LV-1021, Latvija

Riga, 2025.gada 19. augusta
IEPIRKUMA PRIEKSMETA APRAKSTS

Projekta Nr. 5.1.1.2.i.0/2/24/A/CFLA/002 “Prediktivo vibrodiagnostikas tehnologiju pielietosana
helikopteru tehniskas apkopes laika un izmaksu ietaupisanai”

1. Vispariga informacija par finanséjuma sanéméju:

Nosaukums: D un D centrs

Vienotais reg. Nr.: 40003676120

Adrese: Jasmuizas iela 12-26, Riga, LV-1021, Latvija

Kontaktpersona: Aleksejs Mironovs, tel. 29548084, info@ddcentrs.lv

2. lepirkuma priekSmeta apraksts:
Sérijveida helikopteru natiirpétijumi izmantojot portativo aparatiiras un programmatiiras komplektu

lepirkuma priekSmets ir natlrpétijumu pakalpojumi kas ir sérijveida helikopteru testu sérija veiksana,
izmantojot piedédoso D un D centrs portativo aparatiras, aprikojuma un programmatiras komplektu.
Komplekts tika izstradats pamatojoties uz helikoptera Mi-8MTV/Mi-17 agregatu un sparnu iepriek$éja
pétijuma rezultatiem. lekartu un programmatiiras komplekts nodrosina vibracijas signalu mérisanu un
registrésanu gan no darbojosas helikoptera spéka iekartas agregatiem, gan no testésanai nodoto atsevisko
sparna. Papildus vibracijai helikoptera testésanas laika iekartu komplekts nodrosina dzingja rotoru un
galvena rotora rotacijas frekvences sinhronu registrésanu.

Natdrpétijumu testi paredz divu uzdevumu risinajumu. Pirmais ir parbaudit portativa aprikojuma
komplekta spéju nodroSinat helikopteru agregatu dinamisko signalu testéSanu un mérisanu lauka
apstaklos. Otrais ir iegt datu kopumu vibracijas diagnostikas parametru izmantoSanas izpétei vairakos
sérijveida helikopteru eksemplaros. Pretendentam janodrosina testésanai pieméroti helikopteri un sparni,
kas atbilst izvirzitajam prasibam, janodroSina to sagatavosana testéSanai un javeic helikopteru testésana,
piedaloties D un D centru parstavjiem. Pieteikuma iesniedzéja darbibu saskano$ana ar D un D centra
parstavjiem, ka paredzéts turpmak izklastitajas prasibas, nevar izraisit pakalpojuma izmaksu izmainas.

Helikoptera natdrpétijumi iekjauj divu veidu testi. Pirmais ir helikoptera tests ar darbojosSiem dzin€jiem,
kuras laika aprikojuma komplekts registré vibracijas un rotacijas signalus no dzinéiju, reduktora un
transmisijas agregatiem. Otrais izméginajuma veids ir atsevisku sparnu, kas nonemta no helikoptera
rotora, dinamiska parbaude uz brivas piekares. Sads izméginajums nozime sparna svarstibas
uzbudinasanu un vibracijas no sensoru tikla mérisanu un registréSanu. Abu veidu sérijas jaieklauj vismaz
tris testi.

Natarpétijumu rezultats bus testu serijas datu komplekts vibracijas diagnostisko parametru pétijumiem
un to pielagosanai helikoptera tipam.

Prasibas helikopteriem, natlrizméginajumu veikSanas apstakliem un veidiem ir noraditas tabulas 1-3. Ja
testésanai tiek piedavats alternativs helikoptera tips, prasibas konstruktivo un darba rezZima parametriem
ir sniegtas 1.pielikuma. Aparatiras un aprikojuma izvietojuma diagrammas helikoptera ir sniegtas 2.
pielikuma.
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1. tabula. Prasibas objektiem, natiirizméginajumu veikSanas apstakliem un veidiem

Nr. Nosaukums Parametri
1 Helikopteru tipu un skaitu prasibas
1.1 Lauka izméginajumu kopéjais skaits 3
1.2 Velamais helikoptera tips atkartotai testésanai | Mi-8SMTV/Mi-17
1.3 lespéjamie testéjamo helikopteru tipa un skaita varianti, ja 1.2. punkta prasiba nav
izpildama.
1.3.1 Alternativa helikoptera tipa izméginajumu skaits | 3
1.3.2 Divu veidu helikopteru kombinéta testésana
- Mi-8MTV/Mi-17 1
- alternativais tips 2
14 Ja tiek piedavats alternativs helikoptera tips,
jaiesniedz tehniskie dati. saskana ar 1. pielikuma prasibam
2 Prasibas objektam un izméginajumu apstakliem
2.1 Prasibas helikopteram, kas tiek nodots izméginajumiem
2.1.1 Agregatu tehniskais stavoklis Darba kartiba, atbilstoss
lidojumderiguma prasibam
2.1.2 Geografiska atrasanas vieta prioritara seciba - Latvija vai Baltijas valstis, ES valstis
- valstis ar tieSiem avioreisiem
- valstis ar avioreisiem ar vienu
parsésanos
2.1.3 Minimalais sagatavosanas laiks izméginajumiem | 10 darba dienas
(péc Izpilditaja pazinojuma)
2.1.4. Datu sniegsana par testéSanai iesniegto
helikopteru:
- kalendarais ekspluatacijas termins razoSanas gads
- kopéjais darba laiks un darba laiks péc péedéja
remonta, lidojumu stundas
- ekspluatacijas apstaklu vésture, vieta/darba laiks
2.2 Izméginajumu sagatavoSanas un veikSanas nosacijumi
2.2.1 Helikoptera sagatavosana izméginajumiem
ieklauj: Nosacijumi tiks precizéti atkariba no
- pirmslidojuma tehniska apkope helikoptera tipa
- degvielas uzpilde
- ekipaza izméginajumu veiksanai
2.2.2 Helikoptera izméginajumu laukums Sagatavots helikoptera testésanai
2.2.3 Nosacijumi iekartu uzstadisanai uz helikoptera

- temperatiras diapazons, °C
- mitrums, % ne vairak
- nokrisni

10...30
90
nav pielaujami
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2.2.4 Izméginajumu veikSanas nosacijumi
- temperatiras diapazons, °C -30...+35
- mitrums bez ierobezojumiem
- nokrisni bez ierobezojumiem
2.2.5 Nedélas dienas, kuras piedalas “D un D centra”
parstaviji, lai sagatavotu un veiktu
izmeéginajumus darba dienas
2.2.6 Dienas laiks, kura “D un D centra” parstavji
piedaldas izméginajumu sagatavoSana un
veiksana
- ne agrak ka, st 8.00
- ne vélak ka, st 20.00
2.2.7 Alternativa tipa helikopteram - aprikojuma | Kopa ar “D un D centrs” parstavim
komplekta lietoSanas riska analize no lidojuma
drosibas un iespéjamo bojajumu viedokla,
nemot véra aprikojuma konstrukciju un Tpasibas

2. tabula. Prasibas helikoptera izméginajumiem

1 lekartu uzstadisanas vietas un veidi
1.1 Mi-8MTV/Mi-17 tipa helikopteriem Saskana ar iekartu izvietojuma shému 2.
pielikuma
1.2 Alternativam helikoptera tipam
1.2.1 Priekslikums par izvietojumu uz helikoptera
agregatiem, ieskaitot Noradit vibracijas sensoru uzstadiSanas
- dzinejs (dzineji) vietas un iespéjamos stiprinasanas
- galvenais reduktors veidus.
- transmisijas agragato, ieskaitot astes
rotora/fenestrona
1.2.2 Meérisanas modula, datora un operatora | Noradit vietu un nosacijumi
izvietojuma vieta
2 Sagatavos$anas izméginajumiem
2.1 Paligmaterialu sagatavosana iekartu
uzstadisanai helikoptera, tostarp:
- tirisanas Iidzekli, iesniegt “D un D centrs” parstavim
- dranas,
- plastmasas skavas,
- kontrejamais drats,
2.2 Sensoru un kabelu uzstadisanas vietu | parbaudijis “D un D centrs” parstavis
sagatavosana, ieskaitot:
- netirumu tirisana
- attaukoSana
2.3 lekartu montaza uz helikoptera, tostarp “D un D centrs” parstavja uzraudziba
- sensoru uzstadisana
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- kabelu izvietoSana un nostiprinasana pie

helikoptera nekustigiem konstrukcijas
elementiem
2.4 Meérisanas modula un datora uzstadisana | Ar “D un D centrs” parstavja
helikoptera kabiné piedalisanos
2.5 Meérisanas sistémas kabelu pieslégSana | “D un D centrs” parstavja uzraudziba
mérisanas modulim
2.6 Portativas iekartu  meérisSanas  sistémas | Ar “D un D centrs” parstavja
veiktspéjas parbaude piedalisanos
2.7 Izméginajumu programmas saskanoSana ar
ekipazu, ieskaitot
- iesildisana, saskana ar rokasgramatu
- stacionarie reZimi, skaits, ne mazak ka 2
- darbibas ilgums, min. ne mazak ka 2
2.8 Tehniskais atbalsts nepartrauktai sazinai starp | Sarunu ierice vai VHF
portativas sistémas operatoru un apkalpi
2.9 AtJaujas sanemsSana izméginajumu veiksanai atbildigais izpilditajs
3 Helikoptera izméginajumu programma
3.1 Dzinéju (dzinéja) iedarbinasana Ekippaza péc sistémas operatora
gatavibas signala
3.2 Dzinéju (dzingja) iesildisana Saskana ar helikoptera ekspluatacijas
rokasgramatu
33 Vienmotora helikopteram
331 Péc sistémas operatora komandas dzinéja | augstakais iespéjamais rezims lidz pat
parslégSana uz stacionaro rezimu 1 lidoSanas reZimam virs zemes
3.3.2 Helikoptera noturéSana stacionara reZima | augstakais iespé&jamais rezims lidz pat
saskana ar saskanoto programmu lidoSanas reZimam virs zemes
3.33 Pec sistémas operatora komandas | augstakais iesp&jamais rezims lidz pat
parslégsanas uz reZzimu 2 lidoSanas reZimam virs zemes
334 Péc sistémas operatora komandas pareja uz | augstakais iespéjamais rezims lidz pat
nakamajiem stacionarajiem rezimiem lidoSanas reZimam virs zemes
3.35 Péc sistéemas operatora komandas motora | helikoptera nosésanas
parslégsana uz mazu gazi
3.4 Helikopteram ar diviem dzingjiem 2. dzin&ja | Mi-8MTV/Mi-17 tipa helikopteram
parslégSana uz stacionaro reZzimu 2 un 3.3.2. — | pirms parejas pie 2. dzinéja
3.3.5. punktu atkartoSana izméginajumiem, sistémas operators
parslédz sistémas komutatoru
atbilstosaja reZima
3.5 Dzinéja(-u) nepartraukta darbiba uz mazas | Lai parbauditu datu failus, kas tika

gazes

izveidoti izméginajumu laika

Lpp 4 no 15




3.6 Pamatojoties uz datu failu parbaudes | Péc sistéemas operatora komandas
rezultatiem, ja nepiecieSams, atkartot darbibas
saskana ar 3.3.-3.5. punktiem

4 Izméginajumu pabeigSana

4.1 Izméginajumu datu failu parbaude un | Sistémas operators
saglabasana turpmakai analizei

4.2 lekartu demontaza no uzstadiSanas vietam uz | “D un D centrs” parstavja uzraudziba
helikoptera

4.3 Uzstadisanas vietu attiriSana no paligmaterialu | Kontrole no izpilditaja puses
pédam

3. tabula. Prasibas helikoptera sparnu izméginajumiem

1 lekartu uzstadiSanas vietas un metodes

1.1 Akselerometru izvietoSana Mi-8MTV/Mi-17 | Saskana ar iekartu izvietojuma shému, 3.
tipa helikopteru sparna Pielikuma att.1.2

1.2 Akselerometru un aprikojuma izvietoSana alternativa helikoptera tipa sparniem
pamatojoties uz pretendent sniegtajiem datiem

1.2.1 Rotora un sparnu tehniskie dati Konstrukcija (shéma vai raséjums),

izmeri

1.2.2 Sparnu transportéSanas konteinera tehniske | Konstrukcija (shéma vai raséjums),
dati izmeéri

1.2.3 Sparna  piekares shémas saskanoSana, | saskana ar 3. Pielikuma 2. punktu
izmantojot transporta konteineru, un vibracijas
sensoru uzstadisana

2 Sparna sagatavosana testésanai

2.1 Paligmaterialu sagatavosana iekartu
uzstadiSanai uz sparna, tostarp:
- tiriSanas Iidzekli, iesniegt “D un D centrs” parstavim
- dranas,
- plastmasas skavas

2.2 Sparna  piekares aprikojuma  montaza, | Parraugot un piedaloties “D un D
izmantojot transportésanas konteineru centra” parstavim

2.3 Sparna piekare Saskana ar 3. Pielikuma 2.1. attélu

2.4 Sensoru uzstadiSanas vietu sagatavosana uz | Parraugot un piedaloties “D un D centrs”
sparna, ieskaitot: parstavim
- netirumu nonemsanu
- attaukosanu
- uzstadiSanas vietu markésanu izmantojot
Sablonu
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2.5 Vibracijas sensoru uzstadisana, izmantojot | saskana ar 3. Pielikuma 1.1. attélu
kronsteinus Mi-8MTV/Mi-17 tipa helikoptera
sparnam saskanota izvietojuma shéma, 3.
alternativam helikoptera tipam pielikums 1.2 attéls

2.6 Sparnu testésanas iekartas uzstadiSana (“D un | Saskana ar shému, 3. pielikums 2.1.
D centra” parstavja uzraudziba) attels

2.7 Svarstibu ierosinasanas modula uzstadisana uz | 3. Pielikums, attéls 2.1
sparna gala

2.8 Meérisanas modula un datora uzstadisana | Ar “D un D centrs” parstavja
sparna tuvuma piedalisanos

2.9 Sensoru  kabeJu piesléegSana mériSanas | “D un D centra” parstavis
modulim

2.10 Sparna svarstitbu mérisanas sistémas darbibas | “D un D centra” parstaviji izpilditaja
parbaude kontrole

2.11 TestéSanas programmas saskanosana Starp pretendenta un izpilditaja

parstaviem

2.12 Automatiskas sparna svarstibu ierosmes | Vibracijas sensoru reakcijas kontrole uz
sisttmas darbibas parbaude izpilditaja | vienreizéjiem vibracijas ierosmém, ko
parstavja uzraudziba kontrolé sistémas operators

3 Sparnu izméginajumi

3.1 Automatiskas sparna svarstibu ierosinasanas | Sistémas operatora vadiba
sistémas palaisana

3.2 Sparna vibracijas ierosinasanas procedira ar
automatisko vibracijas ierosinasanas sistému
un vibracijas signalu registrésana komutatora
1. reZima 2.pielikuma att.1
- ilgums, minGtes, ne mazak ka 5,0

33 Sparna vibracijas ierosinasanas procedira ar
automatisko vibracijas ierosinasanas sistému
un vibracijas signalu registrésana komutatora
2. reZima 2.pielikuma att.1
- ilgums, mindtes, ne mazak ka 5,0

3.4 Datu failu parbaude, kas tika ierakstiti | Sistemas operators
komutatora 1. un 2. darbibas rezima

3.5 Sparna testéSanas 3.1. — 3.3. punkta | hdzigi ka 3.1.-3.3. punkta
procediras  atkartoSana  gadijuma, ja
registrétie datu faili neatbilst prasitbam

3.6 Automatiskas vibracijas ierosinasanas sistémas | Izpilditaja parstavji “D un D centrs”
modula demontaZa no notestéta sparna parstavju uzraudziba

3.7 Sensoru demontaZza no notestéta sparna Izpildttaja parstavji “D un D centrs”

parstavju uzraudziba
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3.8 Sparna virsmas attiriSana no limes un | pretendenta un D un D centrs parstavju
markéjuma pedam kopiga kontrole

4 Paréjo rotora sparnu testésana

4.1 Sparnu sagatavos$ana testéSanai saskana ar 2.3. | Izpilditaja parstavji “D un D centrs”
—2.12. punktu parstavju uzraudziba un piedaloties

4.2 Sparnu testésana saskana ar 3. punktu Sistéemas operatora vadiba

5 Testu pabeigSana

5.1 Testu datu failu parbaude un saglabasana | Sistémas operators
turpmakai analizei

5.2 Sparna piekares aprikojuma demontaza “D un D centrs” parstavja uzraudziba

53 Testéto sparna virsmas integritates un tiritbas | Ar “D un D centrs” parstavja

parbaude

piedalisanos

3. Prasibas pretendentam

3.1.Pretendentam jabut tiestbam veikt piedavata tipa helikopteru apkopi un testésanu.

3.2.Pretendenta riciba ir jabut personalam ar pieredzi piedavata tipa helikopteru ekspluatacija un

tehniskaja apkopé vismaz 3 gadi apliecinatu CV.

3.3.Lai pieraditu pretendenta uznémeéjdarbibas dzivotspéju, iepriekSéjam gadam ir jabeidzas ar pe|nu.

3.4.Pretendents, iesniedzot savu piedavajumu, apliecina, kas tas ir galigais piedavajums.

4. Piedavajumu atlases kritériji (vélamie):

1. Piegades nosacijumi: Pretendentam ir jasp€j nodrosSinat iepirkuma priekSmeta piegadi
atbilstosi iepirkuma priekSmeta apraksta nosacijumiem.
Piedavajumu var iesniegt tikai piegadataji, kas nav registréti kada no
Ministru kabineta 2020. gada 17. decembri noteikumos Nr. 819 "
Noteikumi par zemu nodok|u vai beznodok|u valstim un teritorijam"
minétajam valstim.

2. Piegades termins: No 20.09.2025 Idz 30.11.2025

3. Piegades vieta: Ziemelu iela 24, Lidosta Riga, Marupes nov., LV-1053, Latvija

4. Piedavajuma iesniegSanas | 4.1. Piedavajuma iesniegSanas laiks: Iidz 17:00 2025.g.04.09.

nosacijumi

4.2. Atbilstosi noforméts piedavajums iesniedzams personigi vai
elektroniski parakstitus dokumentus vai, nosttot pa pastu uz adresi:
Jasmuizas iela 12-26, Riga LV-1021, Latvija.

4.3. Pa pastu sanemtie piedavajumi tiks registréti péc to sanemsanas
datuma. Piedavajumi, kas tiks sanemti péc 4.1.punkta minéta laika, netiks
izskatiti. Pa e-pastu sutiti elektroniski neparakstiti dokumenti netiks
izskatti.
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5. Atbilstiba:

Ja iepirkuma priekSmeta apraksta prasibam ir iespéjams ekvivalents, kura
esamibu finanséjuma sanémeéjs nav paredzéjis, piegadatajs var iesniegt
ekvivalentam prasibam atbilstoSu piedavajumu.

6. Atbilstiba zala iepirkuma
kritérijam:

Pretendents savac visus ar precém saistitos iepakojumus un nodrosina to
atkartotu lietoSanu vai parstradi

7. Apmaksas nosacijumi:

Apmaksas nosacijumi ieskaitot apmaksu par veiktajiem posmiem saskana
ar pienemsanas-nodosSanas aktiem un tiks atrunati iepirkuma liguma.
Apmaksa tiks veikta ne vélak ka 30 dienas péc iepirkuma priekSmeta
piegades.

8. Cena: Janorada EUR (bez PVN)
9. Prasibas piedavajuma - janorada dokumenta sagatavosanas datums, vieta, numurs, ka art
noforméjumam: paraksts, paraksta atsifréjums;

- 1. lappuse jadruka uz uznémuma veidlapas (ja tada ir).

10. | Piedavajumu vértésana

Pretendents no piedavajumiem, kuri atbilst visam iepirkuma priekSmeta
apraksta prasibam, izvélas tehniski un ekonomiski pamatotu
piedavajumu, izdevigako no cena-kvalitate kritérija.

SIA “D un D centrs”

Marina Mironova
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PIELIKUMS 1

Alternativa tipa helikoptera konstruktivo un darba rezZima parametru sastavs

Nr. Konstrukcijas agregati Helikoptera agregatu konstrukcijas dati
(aizpilda pretendents)*
1 Visparigie helikoptera parametri
1.1 Helikoptera tips, nosaukums apzZiméjums
pacel$anas masa (maksimala) mt
1.2 Dzinéja
- tips, modifikacija apzZiméjums
- shéma
- skaits gab.
1.3 Galvenais rotors
- sparnu skaits gab.
- rotora rumbas tips $arnira/torsiona
1.4 Galvena reduktora tips apzZiméjums
1.5 Astes rotora tips sparnu / fenestron
1.6 Sasijas tips riteni/slieces
2 Dzinéjs
2.1 Ja gazes turbinu dzingjs
2.1.1 Apgriezienu skaits
- min apgr/min
- max apgr/min
2.1.2 Kompresors
2.1.2.1 Aksialo pakapju skaits gab.
2.1.2.2 Centrbédzes pakapju skaits (ja ir) gab.
2.1.3 Degkamera tips
degvielas sprauslu skaits gab.
2.1.4 Turbina gab.
2.14.1 Pakapju skaits gab.
2.15 Gazgeneratora katra gultna
2.1.51 Tips apziméjums/ lodisu vai rullisu
lodisu/rullisu skaits gab.
diametrs mm
separatora vidéjais diametrs mm
2.1.6 Darba reZima regulésana
2.1.7 Apgriezienu skaits darba rezimos
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- nominala apgr/min
- maksimala apgr/min
2.2 Spéka turbina
2.2.1 Apgriezienu skaits
- min apgr/min
- max apgr/min
2.2.2 Pakapju skaits gab.
Pakapes darba lapstinu skaits:
-1 gab.
utt. (jair) gab.
2.3 Dzinéja piedzinas karba
2.3.1 Atrasanas vieta dzinéja spéka shéma
2.3.2 Piedzinas karbas kinematiska shéma zobratu mijiedarbibas seciba, noradot
sazobes tipu un zobu skaitu katra
zobrata
2.4 Vibracijas sensora iespéjama uzstadiSanas vieta | lzméri sensora stiprinajuma
izgatavosanai atbilstosi uzstadiSanas
vietai uz dzinéja
3 Galvenais reduktors
3.1 tips apziméjums
3.2 parvades koeficients koeficienta vértiba ar 4 rakstzimém aiz
komata
33 Kinematiska shéma zobratu mijiedarbibas seciba
3.4 Reduktora pakapju skaits
katras pakapes
- dzenosais zobrats (zobrati) gab.
- dzenamais zobrats slipzobu / taisnzobu
3.5 Vibracijas sensora iespéjama uzstadiSanas vieta | lzméri sensora stiprinajuma
izgatavosanai atbilstosi uzstadiSanas
vietai uz reduktora
4 Astes rotora transmisija
4.1 Transmisijas balstu skaits gab.
4.2 Gultnu tips apzZiméjums
4.2.1 rites kermenu
- skaits gab.
- diametrs mm
4.2.2 separatora vidéjais diametrs mm
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4.2.3 Vibracijas sensora uzstadiSanas iesp&jamas | lzméri sensoru stiprinajumu
vietas pie astes transmisijas balstiem izgatavosanai atbilstosi uzstadisanas
vietai
4.3 Starpreduktors (ja ir)
43.1 dzenosais zobrats (zobrati)
- zobu skaits gab.
4.3.2 dzenamais zobrats
- zobu skaits gab.
43.3 Vibracijas sensora uzstadiSsanas vieta uz|lzmeérisensora stiprinajuma
starpreduktora izgatavoSanai atbilstosi uzstadisanas
vietai uz starpreduktora
4.4 Astes rotora reduktors
441 dzenosais zobrats (zobrati)
- zobu skaits gab.
4.4.2 dzenamais zobrats
- zobu skaits gab.
4.4.3 Vibracijas sensora uzstadiSanas iespéjama vieta | lzméri sensora stiprinajuma
uz astes reduktora izgatavosanai atbilstosi uzstadiSanas
vietai uz astes reduktora
5 Astes rotors
5.1 Rotora apgriezienu diapazons
- min apgr/min
- max apgr/min
5.2 Sparnu skaits apgr/min
6 Datu sniegSana
6.1 Helikoptera tehniskie dati Tabulas veida ar shémam un ilustracijam

(ja nepieciesamas) elektroniska veida pa
e-mailu vai cietaja diska.
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PIELIKUMS 2

Portativo mérisanas sistémas iekartu uzstadiSanas shéma helikoptera testésanas laika
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Att.1. Sensoru savienoSanas 1. un 2. reZzims, izmantojot slédzi, ir ieziméts sarkana un zila krasa.
PIELIKUMS 3
1. Portativas helikopteru Mi-8MTV / Mi-17 sparnu modalas testésanas sistémas
komponentes
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Att.1.1. Akselerometru piestiprinasanas elements — paplaksne
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Att.1.2. Akselerometru izvietoSanas uz sparna principiala shema

Lpp 12 no 15



PwNPR

Automatisko svarstibu ierosmes iekarta
Sparna priekséja piekare

Testéjamais helikoptera sparns

Sparna aizmuguréja piekare

Att.1.3. Brivas piekares sistémas izvietojuma uz helikoptera principiala shéma
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Seikelis DIN82101 Type A

Apala lentveida strope

Seikelis “Omega” Type A

Apskavas stiprinajums (satits 13 kartas)
saskana ar Tabula 1. punkts 3.2.2

. Testéjamais helikoptera sparns
. Sparna apskava

saskana ar Tabula 1. punkts 3.2.1
* Priek$éja piekare tiek montéta helikoptera

arejas piekares stiprinasanas vieta kravas
kabiné pie griestiem.
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Att.1.4. Priekséjas piekares shema un elementu apraksts

Helikoptera astes sija

Lentveida strope ar cilpu

Seikelis “Omega” Type A

Apskavas stiprinajums

saskana ar Tabula 1. punkts

3.2.2

5. Testéjamais helikoptera
sparns

6. Sparna apskava

saskana ar Tabula 1. punkts

3.2.1

PwwnNpE

* Aizmuguréja piekare tiek
montéta vieta, kur astes sijas
nonemama dala tiek
piestiprinata helikoptera
fizelazai.

Att.1.5. Aizmugureéjas piekares shéma un elementu apraksts

2. Alternativa helikoptera tipa sparna brivas piekares aprikojums modalai testésanai
izmantojot sparnu transportésanas kasti

1. Sparnu transportésanas
kaste

2. Testéjamais helikoptera
sparns

3. Sparna piekares ramis
aizmuguréjais

4. Sparna piekares ramis
prieksejais

5. Rokas vinéa sparna
izcelSanai no kastes

6. Sparna piekares sistéma

7. lerosinasanas modula
uzstadisanas vieta

* Sparna piekares prieks$éjais un aizmuguréjais ramji ir konstruktivi vienadi;

Att.2.1. Brivas piekares sistémas izvietojuma izmantojot transportésanas kasti principiala shema
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1. Rokas vinca sparna izcelS8anai no sparnu transportésanas kastes;
2. Sparna piekares sistema;
3. Sparna piekares ramis.

* Sparna piekares priek$€jais un aizmugureéjais ramji konstruktivi ir vienadi.

Att.2.2. Priek$€jas un aizmuguréjas piekares ramja principiala shéma
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