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Reg.Nr.: 40003676120
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Riga, 2025.gada 16.decembri

IEPIRKUMA PRIEKSMETA APRAKSTS

1. Vispariga informacija par finanséjuma sanéméju:

Nosaukums: D un D centrs

Vienotais reg. Nr.: 40003676120

Adrese: StrazdumuiZas iela 16-74, Riga, LV-1064, Latvija
Kontaktpersona: Aleksejs Mironovs, tel. 29548084, info@ddcentrs.lv

2. lepirkuma priekSmeta apraksts:

Véja generatora vibracijas mériSanas sistémas terminala dalas demoversijas izveide

Terminala demonstracijas versija, kas ir prototips, ir uzstadita véja generatora motogondola vibracijas un
frekvences signalu mérisanai, parveidoSanai digitala veida un datu parraidei uz diagnostikas centru.
Prototipa izveidei bils nepiecieSamas komponentes, ka ari programmatiras izstrade, kas laus Sim
komponentém mijiedarboties. Datu mérisanas un parraides funkciju tehsniskas prasibas tika izstradatas,
nemot véra véjturbinas vibracijas natlrpétijumu rezultatus un véja generatora lapstinu maketa testus.
Aparatdras un programmattras komplekts veido terminala dalu véja generatoru vibrodiagnostikas
sistéma. Terminala dala ietilpst divas autonomas un darbojas bez cilvéka iejauksanas apakssistémas:
spéka agregatu (Att. 1. pozicijas 3 — 12) un rotora (Att. 1. pozicijas 1 un 2).

Pirma apakssistéma nodrosSina rotacijas un vibracijas signalu mérisanu, kontroli un registraciju véja
generatora spéka agregatiem gondol3, ar mérki diagnosticét galveno gultni, multiplikatoru un generatoru
(vai generatorus). ST apakssistéma ari nodrosina izmérito datu parraidi uz diagnostikas centru. Spéka
agregatu apakssistéma ieklauj vibracijas un apgriezienu sensorus (Att. 1. pozicijas 3, 4, 5, 6 un 12), sensoru
signalu mérisanas un apstrades aparatiru (Att. 1. pozicijas 8 un 9), vadibas moduli (Att. 1. pozicija 10) un
datu parraides moduli (Att. 1. pozicija 7). Vadibas modulis uz rdpnieciska datora bazes nodrosina
mérijumu vadibu un apakssistémas sensoru signalu parveidosanu ciparu formata no sensoriem, kuri
uzstaditi uz spéka agregatiem. Vadibas modulis nodrosima signalu kontroli un datu ierakstiSanu modula
buferT. Ja kontroles rezultati apstiprina, ka signali atbilst prasibam, noteiktajam sistémas iestatiSanas laika,
tad modulis veido datu failus to talakai parsatiSanai uz centru apstradei. Ja prasibas netiek izpilditas,
vadibas modulis periodiski atjaunina datus buferi, lidz prasibas izpildiSanai. Datu parsatiSsanas modulis
nosuta datu failus uz diagnostikas centru, izmantojot internetu un mobilo sakaru tiklu. Mérijumu vadisanai
un signalu kontrolei un registracijai, ka art datu failu formésanai ir jaizstrada programmnodrosinajums ko
instalé vadibas moduli.

Apakssistéma rotora nodrosina rotora vibracijas mérijumus un datu uzkrasanu noteikta ierobezota laika
perioda. Apakssistéma méra vibracijas signalus rotéjoSam rotoram, parveido tos ciparu formata un
nodrosina to ierakstiSanu datu buferi, un uzglabasanu talakai analizei diagnostikas centra. Apakssistema
ietilpst vibracijas sensors (Att. 1. pozicija 2) ar kabeli un portativs vibracijas mérisanas un registracijas
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modulis (Att. 1. pozicija 1) kuru nostiprina uz rotora. Specifikacija ir ieklauti prasibas aprikojumam
apakssistémas transportésanai, uzstadisanai un ieregulésanai.

Tehniskas prasibas spéka agregatu apakssistémai attélotas tabula 1, prasibas programmatdarai, lai ta
varétu istenot savas funkcijas — tabtla 2 un rotora apakssistémai - tabula 3.

3. Tehniskas prasibas

Tabula 1. Prasibas spéka agregatu apakssistémai

Nr. Tehniskas prasibas Parametri
1 Prasibas mérisanas iekartai Parametri
1.1 Izmerito signalu veidi Spriegums un IEPE
1.1.1 Spriegums/IEPE no 3-asu akselerometriem
1.1.1.2 Maksimalais akselerometru skaits, gab 4
1.1.13 Akselerometru tips ICP/IEPE ar iebtvétu ladina
parveidotaju
1.1.14 Signala amplitidas svarstibas, V,
ne mazak +10.0
1.1.1.5 Pastavigas stravas padeve, mA, (diapazona) 2-20
1.1.1.6 Spriegums pie 4 mA, V 10-15
1.1.1.7 Frekvencu diapazons, Hz, ne sliktak 0.2-8000
1.1.1.8 Savienotaja tipi BNC; ECAT I/O (Lemo 1T8f/1T8m)
1.1.1.9 Akselerometru identifikacijas protokils TEDS
1.1.2 Spriegums no tacho sensora
1.1.2.1 Signala amplitiidas svarstibas, V
ne mazak +10.0
1.1.2.2 Frekvencu diapazons, Hz, ne sliktak 0.2-100
1.2 Mérisanas kanali
1.2.1 Meérisanas kanalu skaits, gab 12
1.2.2 Analoga-ciparu signala parveidosana, Bit, ne
mazak 24
1.2.3 Paraugu nemsanas frekvence, Hz, ne sliktak 20000
1.2.4 Linearitate, %, ne sliktak 2,0
1.2.5 Kanalu sinhronitate, c, ne sliktak 1,010
1.3 Svara un izméru raksturlielumi
1.3.1 Izmeri mm, ne vairak, ka 300x150x200
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1.3.2 Masa kg, ne vairak, ka 5
1.4 Baro$ana
Barosanas spriegums V 9-48 DC
Nominala jauda W, ne vairak, ka 30
1.5 Darba apstakli
1.5.1 Darba temperatiras diapazons, t°C, ne sliktdk | -20...+50
1.5.2 Mitrums 5 lidz 100% RH
15.3 Vibracija, trieciens, g, max 100
1.6 Aizsardzibas klase IP, ne mazak, ka 65
1.7 UzstadisSanas metode uz spéka agregata Ar magnétiskas platformas palidzibu
korpusa pie multiplikatora
2 Prasibas sensoriem
2.1 Apgriezienu skaita mérisanas sensori
2.1.1 Sensora veids induktivs/tuvuma sensors
2.1.2 Daudzums 2
2.1.3 Méramas varpstas Rotora varpsta,
multiplikatora izvades varpsta
2.14 Induktori (diski ar perifériski izvietotiem galvena gultna prieks3,
logiem) ievades varpsta
2.1.5 Raksturlielumi
Imunitate pret elektriskiem traucéjumiem ekranéts
Attalums no rotéjosa diska, mm 8-12
Reakcijas attalums (sanu nobides), mm, ne
vairak 10 +10 %
Induktora materials terauds
Frekvences reakcijas diapazons, Hz, ne sliktak 0-200
2.1.6 Kabeli
Garums, m, ne mazak 2 m —3 gab. (1 gab. rezervei)
Savienotaja tips BNC
2.1.7 Baro$ana
Barosanas sprieguma diapazons, V 10-30 ( £10 % fluktuacija)
Stravas patérins, mA, ne vairak 10 mA
2.1.8 Darba apstakli
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Temperatara, C°, ne slktak -20...+60
Mitrums, %, ne sliktak 40...95
2.1.9 Aizsardzibas klase IP, ne mazak, ka 65
2.10 Nostiprinajums Stiprinajuma paligierice ar magnétiem
2.2 Vibrdcijas mérisanas sensori
2.2.1 Sensora veids piezo akselerometris (shear)
2.2.2 Meérisanas virzieni 3 (tris)
2.2.3 Daudzums 2 (divi)
224 Raksturlielumi
Jutigums, mV/g, ne mazak 50
Meérijumu diapazons, g, ne sliktak 50
Skérsvirziena jutiba, %, ne sliktak 5
Apakseéja frekvences robeza, Hz, ne vairak 0,2
Augséja frekvences robeza, Hz, ne mazak 5000
Trok$na blivums 1 Hz frekvencé, ug/vHz, ne
vairak 100
2.25 BaroSana
Pastavigas stravas padeves diapazons, mA 2-20
Nobides spriegums pie 4 mA, V, ne sliktak 10-15
2.2.6 Darba apstakli
Temperatara, C°, ne slktak -30...490
Mitrums, %, ne sliktak 40...95
Temperataras parejas jutiba m/s?/K, ne sliktak | 0,2
Magnétiska lauka jutiba, m/s?/T, ne sliktak 0,5
2.2.7 Gabariti
Garums/platums/augtums, mm. ne vairak 25/30/10
Masa (bez kabela), ne vairak 25
2.2.8 Konstrukcija
Materails metals
Savienotaja tips pie mérisanas iekartai BNC
Stiprinajuma veids skrive
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2.2.9 Kabelis

Garums, m, ne mazak 5 m—2 gab. (1 gab. rezervei)
3 Vadibas modulis
3.1 Industrialais procesora modulis
3.1.1 Procesoru kodolu skaits, ne mazak 4
3.1.2 Procesora frekvence, ne mazaka 1,8 GHz
3.1.3 Operativa atmina, ne mazak 4 Gb
3.14 Cieta diska tips solid
3.1.5 Cieta diska apjoms, ne mazak 240 Gb
3.1.6 USB ligzdas, ne mazak 3
3.1.7 Dzesésanas tips pasivs
3.1.8 Darba temperatdra, C -20 ... +60
3.1.9 IP klase, ne mazak 65
3.2 Monitors
3.2.1 Tips bezvadu
3.2.2 Izmérs, ne mazak, colles 10
3.2.3 Skarienjatigs ekrans ja
3.2.3 IP klase, ne mazak IP40
4 Datu parraides modulis
4.1 Tips 4G/5G rateris
4.2 SIM karte un skaits 1 Nano/Micro SIM
43 Datu parraides atrums, ne mazak 300 Mb/s
4.4 lebivéts akumulators ja
4.5 Darba temperatira, C -10 ... +50
5 Datori un programatiira vibrodiagnostikas sistémas funkcionésanai
5.1 Klepjdators terminala dalas savienojuma un darbspéjas parbaudei péc iekartas

uzstadiSanas un turbinas iedarbinasanas
5.1.1 Procesors, ne vajaks

- Intel i5,i7- 10th gen
- AMD Razen 5xxx

5.1.2 Kodolu skaits, ne mazak 4
5.1.3 Operativas atminas apjoms, MB, ne mazak 8
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5.1.4 Cieta diska tips SSD vai analogs
5.1.5 Cieta diska ietilpiba, GB, ne mazak 256
5.1.6 Ekrana izmers, colles, ne mazak 14 - 15
5.1.7 Operetajsistéma, ne mazak Windows 11 pro
5.1.8 Programmatiira sistémas terminalas dalas
operatora darba vidi Microsoft office pack

5.2 Vibrodiagnostikas sistemas darba stacija
5.2.1 Procesors, ne vajaks

- Intel i5,i7- 12th gen

- AMD Razen 5xxx
5.2.2 Kodolu skaits, ne mazak 6
5.2.3 Operativas atminas apjoms, MB, ne mazak 12
5.2.4 Cieta diska tips SSD vai analogs
5.2.5 Cieta diska ietilpiba, GB, ne mazak 512
5.2.6 Operetajsistéma, ne mazak Windows 11 pro
5.2.7 Programmatira, kas nodrosina vibracijas

diagnostikas sistemas operatora darba vidi

Microsoft office pack

Tabiila 2. Specializétas programmatiiras prasibas spéka piedzinas apakssistémas funkciju ievieSanai

Nr. Prasibas programmeéjamam funkcijam Raksturlielumi

1 Prasibas programmatiirai, parbaudot sensoru un mériSanas kanalu darbaspéju, péc
to uzstadiSanas uz spéka agregatiem

1.1 Parbaudes nosacijumi Uzstadot aprikojumu uz spéka agregatiem

1.2 Parbaudes lidzekli Meérisanas modulu razotaja

programmatura

1.3 Sensoru piesléguma parbaudes metode | Tehniskam personalam veicot, manuali

1.4 Meérisanas modulu raZzotaja Réala laika ejas signala monitorings
programmatiras nodrosinamas funkcijas
veids

1.5 Monitoringa funkcijas programmeésana Signala kontrole laika, atspogulojot uz
sensoru parbaudei monitora ekrana

1.6 Apgriezienu skaita sensora signals Péc sensora diodes mirgosanas,

parvietojot sensoru gar rotora diska
perefériski izvietotiem logiem
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1.7 Vibracijas sensoru signali Péc sensora raksturiga atbalss impulsa
veidoSanas uz ta ierosmi, izmantojot
vieglu testa ierosmi uz sensora korpusa

2 Prasibas spéka agregatu apakssistémas datu registracijas vadibas specializétai

programmaturai

2.1 VEéja generatoru tipu datu baze (DB), 20

gab.

2.1.1 Informacija pa tipiem aizpildisanai terminala sistémas
operatoram

2.1.2 Katra véja turbinas tipa parametru

skaits, gab. 20

Tai skaita:

Ksl rotacijas atruma aprékinam aizpildiSanai terminala sistémas
operatoram

Rotacijas atruma diapazons (-i) [Nmin], | aizpildisanai terminala sistémas

[Nmax] operatoram

Pielaujama rotacijas frekvences aizpildisanai terminala sistémas

fluktuacija [AN] operatoram

Datu bufera nepartrauktas aizpildisanas | aizpildisanai terminala sistémas

laiks lidz ta atjaunosanai Th operatoram

Diagnostikas objektu skaits / aizpildisanai terminala sistémas

nomenklatira operatoram

Katra mérijuma objekta shéma aizpildiSanai terminala sistémas
operatoram

2.2 Operatora interfeis (Anglu valoda), izmantojams registracijas apstaklu iestatiSanai, tai

skaita funkciju

2.2.1 VEéja generatora tipa iestatiSana Operators, izmantojot interfeisa datu
ievades logu

2.2.2 VEéja generatora rotacijas frekvencu Automatiski, saskana ar izvéléto véja

parametru un konstruktivo parametru generatora tipu
izvéle no datu bades (DB)

2.2.3 leraksta uzsaksanas laika ievade, T Uzsak operators (T = 0) vai péc noteikta
laika posma T

2.3 Programmeéjama signalu registracijas vadibas modula izstrade

2.3.1 Meérijumu uzsaksana Péc laika sprida T

2.3.2 Rotacijas frekvences signala impulsu Saskana ar impulsa esamibas parbaudes

esamibas kontrole

algoritmu (Pielikums 2)
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Lémuma pienemsana par datu
registraciju

Pie impulsu neesamibas atgrieZas pie
p.2.3.1.
Pie impulsu esamibas — pareja pie p.2.3.2.

233 Noteikta datu apjoma registracija datu Saskana ar uzstadito laiku Th
bufert
234 Registréto datu kontrole
234.1 Rotora rotacijas frekvences kontrole
Katra laika posma rotacijas frekvences Rotora momentalas rotacijas frekvences
noteikSana (mérijums) aprékins péc impulsu skaita izmantojot
noteikto K'sl
Videjas frekvences aprékins Aritmeétiskais vidéjais raditajs visos laika
posmos Th
Rotacijas frekvences fluktuacijas Maksimalas un minimalas frekvences
aprékins vértibu noteik3ana laika posma Th
Rotacijas frekvences parametru Atbilstibas gadijuma — pareja pie vibracijas
atbilstibas parbaude noraditajiem: datu kontroles (p.2.3.4.2).
- frekvencei [Nmin], [Nmax] un Neatbilstibas gadijuma - neatbilstibas
- fluktuacijai [AN] zinojuma generésana un atgriesanas 2.3.
2.3.4.2 Visu sensoru (spéka agregatu Cikliskas darbibas katram mérijumu
apakssistéma) vibracijas datu atbilstibas | kanalam visiem apakssistémas sensoriem
kontrole, tai skaita:
- analogciparu parveidotaja Péc, ne mazak par 3 (trim) secigam
piesatinajuma parbaude vienadam vértibam
- péc limena Izmantojot standard deviation
- par limenu salidzinamibu starp Starpiba starp kanalu [imeniem
mériSanas virzieniem neparsniedz 15 dB
Atbilstibas parbaude prasibam Atbilstibas gadijuma — pareja pie vibracijas
datu failu generésanas p.2.4.
Neatbilstibas gadijuma - generéjiet
neatbilstibas zinojumu un parejiet pie
p.2.5., péc tam atgriezieties pie p.2.3.
2.4 Datu failu veidoSanas parvaldiba
2.4.1 Datu failu veidosana katram spéka piedzinas apakssistémas sensoram

Vibracijas devéjs generatora:
- Signal 1 (X) gar varpstas asi
- Signal 2 (Y) tangenciali
- Signal 3 (Z) radiali

Signal 1
Signal 2
Signal 3
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Vibracijas devéjs multiplikatora

- Signal 4 (X) gar varpstas asi Signal 4
- Signal 5 (Y) tangenciali Signal 5
- Signal 6 (Z) radiali Signal 6
Vibracijas devéjs uz galvena gultna
- Signal 7 (X) gar varpstas asi Signal 7
- Signal 8 (Y) tangenciali Signal 8
- Signal 9 (Z) radiali Signal 9
tahometri
- induktors generatorj, ja tiek Signal 10
izmantots
- Signal 11 (induktors uz galvena | Signal 11
gultna)
2.4.2 Datu failu nosaukumi
Failus ar atbilstoSu nosaukumu (sk.2.4.1.
punktu) savac foldert:
XXX _ GMBIJ_time_YYYY-MM-DD,
kur izmanto tos paSus 2.4.1. punkta
apzimeé&jumus.
Piemérs: tris ierakstiem foldera struktara|  WTN_GgMBIJ_100 2026-02-28\
bis: \WTN _GgMBIJ_100 2026-02-28-1
XXX_ GMBIJ_time_YYYY-MM-DD\ \WTN _GgMBIJ_100 2026-02-28-2
\WTN _GgMBIJ_100_2026-02-28-3
\XXX_ GMBIJ_time_YYYY-MM-DD-1
kur WTN ir vejturbinas tips un numurs
\XXX_ GMBIJ_time_YYYY-MM-DD-2
\XXX_ GMBIJ_time_YYYY-MM-DD-3
2.43 Datu failu uzkrasana (terminala dalas vadibas modula
Faili ar vibracijas signalu un rotoru | cietaja diska (1.tabdla p.3)
apgriezienu ierakstiem jabut saglabatiem
vadibas moduli
Failiem jabit nosauktiem un ierakstitiem | zibatminai karti vai aréjam cietajam
folderos (mapés) saskana ar 2.4.2. punkta | diskam, kas nodrosina ilgstosSu
prasibam. Uzkratie dati tiek nodoti | saglabasanu
aréjiem informacijas neséjiem —
Multivides brivas vietas apjomam péc | 20% no kopéja.
failu saglabasanas jabt vismaz
2.4.4 Zibatminas vai aréja cieta diska lielums, | 128
Gb, ne mazak
2.5 Datu failu ierakstiSanas proceddra
2.5.1 Datu failu ierakstisanas process Automatiski, ar operatora pirmatnéjas

konfiguracijas iestatiSanu
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2.5.2 Datu ierakstiSanas uzsaksana Péc trigera, balstoties uz noteikta signala
parametru atbilstibu
2.5.3 Datu ierakstisanas beigas nosacijumi
- peéctrigera Ja noteikts signals neatbilst noteiktiem
parametriem
- péc laika Ja ieraksts sasniedza noteiktu garumu
- pécapjoma Ja ir uzkrats nepiecieSamais ierakstito
datu apjoms
2.6 Datu parraides uz diagnostikas centru parvaldiba
- Manuali Izmantojot arejo cietu disk
- Attalinati Izmantojot interneta modemu
2.7 Eksportésanas datu formats *.csv,*.dat

Tabiila 3. Prasibas rotora apakssistémai.

Nr. Prasibas sensoram Kvantitativie raditaji
1 Sensors
1.1 Sensora veids piezo akselerometris (shear)
1.2 Meérisanas virzienu skaits 3 (tris)
1.3 Daudzums 1 (viens)
14 Raksturlielumi
Jutigums, mV/g, ne mazak 100
Meérijumu diapazons, g, ne sliktak 50
Skérsvirziena jutiba, %, ne sliktak 5
Apakséja frekvences robeza, Hz, ne vairak 0,6
Augséja frekvences robeza, Hz, ne mazak 5000
Troksna blivums 10 Hz frekvencg, pg/vHz, ne
vairak 30
1.5 Barosana
Pastavigas stravas padeves diapazons, mA 2-20
Nobides spriegums pie 4 mA, V, ne sliktak 10-30
1.6 Darba apstakli
Temperatira, C°, ne slktak -50...+90
Mitrums, %, ne sliktak 40...100
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Magnétiska lauka jutiba, klase CE
1.7 Gabariti
Garums/platums/augtums, mm. ne vairak 25/25/100
Masa (ar kabelim), g, ne vairak 100
1.8 Konstrukcija
Materails metals
Savienotaja atrasanas vieta top connector
Savienotaja tips pie mérisanas iekartai BNC
Stiprinajuma veids skriive
1.9 Sensora kabelis
1.9.1 Veids integralais spiralveida
1.9.2 Garumes izstiepta stavokll, m, ne mazak 2,0
2 Vibracijas ierakstitajs un analizators
2.1 Sensoru ieeju/izéju skaits, gab. 3 (tris)
taj skaita
AC/DC, gab. 2 (divi) ar un bez sensora barosanas
leéja apgriezienu sensoram 1 (viens)
Iz&€ja mini USB (ciparu datu parraidei) 1 (viens)
2.2 Meérijumu reZimi:
- analizators razotaja analttiskas funkcijas
- datu savacéjs
2.3 Diapazons
AC spriegums, V (peak-peak) +/-12
Analogciparu parveidosana
- Bit A/D 24
- signalu apstrade, bit 64
- dinamiskais diapazons, dB 120
Frekvences diapazons (-3 dB):
- 64 kHz sampling, Hz 0.5-25000
- 64 Hz sampling, Hz 0.5 Hz-25
2.4 Sinhronizacija (3 kanali) 100%
2.5 Atmina, GB, ne mazak 5
2.6 Nonemams akumulators Ja
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2.7 Krasu displejs, pikseli, ne sliktak 240x320

2.8 Nepartrauktas darbibas laiks, st., ne mazak 6 (sesi)

2.9 ieprieks instalétas programmataras funkcija

- spektrala analize (FFT) ar izSkirtspéjas,

linijas, ne mazak 12800
- monitorings (laika) ja
Interface USB 2.0, 3.0 compatible
2.10 Darba apstakli
Darba temperatiras diapazons °C -10°C to +50

Izturiba pret:

- mitrumam Ja
- vadosim putekl|im Ja

2.11 Konstrukcija
Izturigs korpuss No aluminija vai kompozita
Portativa transporta kaste Ja

2.12 Masa, kg, ne vairak 1,0 (bez sensora ar kabelim)
Gabariti, mm, ne vairak 250 x 100 x 40

4. Prasibas pretendentam

4.1.Pretendentam jabat vismaz 3 gadu darba pieredzei, kas atbilst noraditajam prasibam, ka ari
elektrisko dzineju/generatoru, reduktoru un automatizacijas risinajumu vadibas sistému iekartu
un programmatiras komplektésana un uzstadisana. Lai apliecinatu, pretendents péc pieprasijuma
sniegs izpildtto llgumu dokumentacijas kopiju.

4.2.Pretendenta gada apgrozijums pédejo tris gadu laika parsniedz EUR 500 000 uznémuma

ilgtspéjigas darbibas apliecinasanai, kas jaapstiprina ar gada parskatu kopijam.

4.3.Pretendentam jablt telpam un aprikojumam piegadata aprikojuma un programmatiras montazai
un funkcionalajai testésanai, kam jabat apliecinatam rakstiski (izmantojot drosu elektronisko
parakstu).

4.4.Pretendents, iesniedzot savu piedavajumu, apliecina, kas tas ir galigais piedavajums.

5. Piedavajumu atlases kritériji (vélamie):
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Piegades nosacijumi:

Pretendentam ir jasp&j nodrosinat iepirkuma priekSmeta piegadi
atbilstosi iepirkuma priekSmeta apraksta nosacijumiem.
Piedavajumu var iesniegt tikai piegadataji, kas nav registréti kada
no Ministru kabineta 2020. gada 17. decembri noteikumos Nr.
819 " Noteikumi par zemu nodok|u vai beznodok|u valstim un
teritorijam" minétajam valstim.

Piegades termins:

No 15.01.2026 Iidz 28.02.2026

Piegades vieta:

Ziemelu iela 24, Lidosta Riga, Marupes nov., LV-1053, Latvija

Piedavajuma iesniegSanas
nosacijumi

4.1. Piedavajuma iesniegSanas laiks: Iidz 17:00 2024.g.08.12.

4.2. Atbilstosi noforméts piedavajums iesniedzams personigi vai
elektroniski parakstitus dokumentus vai, nosltot pa pastu uz
adresi: Strazdumuizas iela 16-74, Riga LV-1064, Latvija.

4.2. Pa pastu sanemtie piedavajumi tiks registréti péc to
sanemsSanas datuma. Piedavajumi, kas tiks sanemti péc
4.1.punkta minéta laika, netiks izskatiti. Pa e-pastu satiti
elektroniski neparakstiti dokumenti netiks izskatiti..

Atbilstiba:

Ja iepirkuma priekSmeta apraksta prasibam ir iespéjams
ekvivalents, kura esamibu finans€juma sanémeéjs nav paredzéjis,
piegadatajs var iesniegt ekvivalentam prasibam atbilstosu
piedavajumu.

Atbilstiba zala iepirkuma
kritérijam:

Pretendents savac visus ar precém saistitos iepakojumus un
nodrosina to atkartotu lietoSanu vai parstradi

Apmaksas nosacijumi:

Apmaksas nosacijumi ieskaitot apmaksu par veiktajiem posmiem
saskana ar pienemsanas-nodosanas aktiem un tiks atrunati
iepirkuma liguma. Apmaksa tiks veikta ne vélak ka 30 dienas péc
iepirkuma priekSmeta piegades.

Cena:

Janorada EUR (bez PVN)

Prasibas piedavajuma
noforméjumam:

- jaiesniedz viena eksemplara (originals), sagatavotus
datorraksta latviesu vai angju valod3;

- janorada dokumenta sagatavoSanas datums,
numurs, ka arT paraksts, paraksta atSifréjums;

- 1. lappuse jadruka uz uznémuma veidlapas (ja tada ir).

vieta,

10.

Piedavajumu vértésana

Pasltitajs no piedavajumiem, kuri atbilst visam iepirkuma
priekSmeta apraksta prasibam, izvélas tehniski un ekonomiski
pamatotu piedavajumu, izdevigako no cena-kvalitate kritérija.

SIA “D un D centrs”

Marina Mironova
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Pielikums 1

Att. 1. Vibraciju mériSanas aprikojuma izvietojums uz véja generatora elementiem.

Véja generatora elementi:

M m g 0O W >

Véja generatora rumba ar sparniem;

Galvena gultna korpuss (main bearing housing);
Multiplikators (reduktors);

Lielais generators;

Mazais generators;

Savienojosa varpsta aizsargapvalka.

Aprikojuma izvietojums un nosaukums:

1
2
3.
4.
5
6

Portativs vibracijas mérisanas un registracijas modulis;

Vibracijas sensors;

Triskanalu vibraciju sensors (akselerometrs) uz galvena gultna korpusa;

Indukcijas tipa rotora apgriezienu sensori (2 gab.);

Triskanalu vibraciju sensors (akselerometrs) uz maza generatora korpusa;
Triskanalu vibraciju sensors (akselerometrs) uz multiplikatora (reduktora) korpusa;
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7. Mobilo sakaru datu parraides modulis, igltas un atlasitas informacijas parraidei uz diagnostikas
centru (turpmakai datu apstradei);

8. 4 kanalu signalu mérisanas un apstrades modulis;

9. 8 kanalu signalu mérisanas un apstrades modulis;

10. Vadibas modulis uz ripnieciska datora bazes ar integrétu barosanas bloku signalu mérisanas un
apstrades moduliem;

11. Sensorus un blokus savienojosie kabeli;

12. Triskanalu vibraciju sensors (akselerometrs) uz liela generatora korpusa.

* Pozicijas 1 un 2 sastada rotora apakssistému.

** Pzozicijas 3 — 13 sastada spéka agregatu apakssistéemu.

*%* Pastav iespéja izmantot komplektu uz véja generatoriem ar vienu (lielo) generatoru. Sada gadijuma
netiek izmantots viens triskanalu vibraciju sensors (pozicija 5).

**** Rotacijas signala no indukcijas tipa apgriezienu sensora parbaude tiek veikta ik reizi pirms sensora
uzstadiSanas mérijumu veikSanai. Sensora darbaspéja tiek parbaudita pieslédzot to datu registracijas
modulim pie noteikta kanala, saskana ar sensoru izvietoSanas shému. Péc pieslégsanas, sensors tiek
parvietots turpu — Surpu (virzulkustiba) gar disku ar perifériski izvietotiem logiem, vienlaicigi kontroléjot
ta darbibu péc sensora integrétas diodes ieslégsanas — izslégsanas, proti, ja diode mirgo — sensors ir
darba kartiba.
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2.Pielikums

Rotacijas frekvences signala impulsu klatbitnes parbaudes algoritms

FindlmpSign

¥

ImpSTDCounts - vidéjas kvadratiskas vértibas masivs;
ImpVARCounts - vidéjas kvadratiskas vértibas masivs;
Vectors - signalu koprms.

i=0;

i < Vectors.Count

Vectors[i].Length >

1000 iLength = Vectors[i].Length

iLength = 1000

fArrValue = Vectors|i][0..iLength];
ImpSTDCounts.Add(StdDev(fArrValue));
ImpVARCounts.Add(Statistics.Variance(fArrV

iReturn = Array.FindIndex(ImpSTDCounts.ToArray(), x => x ==

A

ImpSTDCounts.Min());

\ 4

iReturn
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