Vieda robotu kompleksa industriala prototipa izstrade un piegade

P&tijuma “Vieda robotu kompleksa izstrade” ietvaros

IEPIRKUMA PRIEKSMETA TEHNISKA SPECIFIKACIJA

1. Vispariga informacija par finanséjuma sanémeéju

Nosaukums: SIA "Industrek"

Vienotais reg. Nr.: 40203230251

Adrese: Voleru iela 2, Riga, LV-1007

Kontaktpersona: Mareks CiSeiko, mob.talr.: 29153811; e-pasts: cisheiko@gmail.com

2. Iepirkuma priekSmeta apraksts — Vieda robotu kompleksa industriala prototipa

izstrade un piegade

Iepirkums tiek veikts saskana ar MK noteikumiem nr. 104. “Noteikumi par iepirkuma
procediiru un tas piemérosanas kartibu pasititaja finansétiem projektiem”. Pretendentam javeic
Industriala robotu kompleksa izstrade un piegade. Tapat ir javeic programmatiiras integracija,
papildus izstrade, lai nodro$inatu savietojamibu ar esoSu viedo kompleksu. Izstrade un piegade

javeic saskana ar prasibam zemak.

a) Prasibas industriala vieda robotu kompleksa izstradei:
Nr. Prasiba/komponente Parametrs
1. | ProjektéSana Pretendentam javeic Industriala metinasSanas
portala galgja projektéSana un izgatavoSana,
metinaSanas procesa nodroSinasanai metinasanas

Zona.

2. | Divi seSu asu metinasanas roboti | Robotiem  jadarbojas ar “Holow  hand”

tehnologiju. Robota sniedzamiba vismaz 2000mm.

3. | Metinasanas zona Ne mazak ka
- augstums 1m
- platums 1.5 m plus rotacijas galda zona

- kopgjais garums 24m




4. | Metinasanas galdi Kopégjais garums 1.5 m x 24 m

5. | Metinasanas process Metinasanas procesa brivibas 6 asis

6. | Metinasanas avoti Divi MIG MAG metinasanas avoti kopa ar
metinasanas fidens dzes€Sanas rokturi un pulsa
metinasanas tehnologiju.

7. | Metinasanas stieples padeve Mobila platforma metinasanas stieples padevei

8. | Metinasanas stieples gala | Janodro$ina automatisku stieples gala attiriSanu un

attiriSana piegrieSanu

9. | Kontrolieri Divi metinaSanas robota kontrolieri

10 | Rotacijas galdi 2 gab. Spgj apstradat paral€li divus elementus 12m
garuma lmetra augstuma un 1 metra platuma.
Pagrieziena briviba 360 gradi. Elementa
maksimalais svars 3tn. Rotacijas galdiem jabut
atseviSkai funkcionalitatei mainit poziciju 90
gradu diapazona.

Zonai janodroSina atbilstoSu stravas un vajstravas apsaisti, ka art dro§ibas perimetru.

b) Prasibas programmatirai:

Pretendentam javeic integracija esoSaja eksperimentalaja robotu kompleksa, lai

nodroSinatu prasibas zemak.

1. | Ar skaneru palidzibu jaspg;:

1.1. | Atpazit uz metinaSanas galda esoSo elementu ka arT salidzinat to ar darba uzdevumu.

1.2. | Pie nepiecieSamibas veikt darba uzdevumu korekciju atbilstosi faktiskajam
dimensijam, radot telpisku references modeli.

1.3. | Atpazit metinasanas Suvei pieklautas plaknes, to precizitati un nodroSinat tieSsaistes
korekciju atbilstosi iestradatam pielaidém un faktiskajai situacijai, koriggjot
metinasanas procesu.

2. | Programmai janodroSina sp&ju veikt automatiski metinaSanas procesus, gan
horizontala gan ar1 vertikala metinasanas pozicija.




3. | Japaredz kvalitates parbaudes un nodroSinasanas programmatiiru, kas lauj parbadit

salikto un sametinato elementu atbilstibu uzprojektétajam modelim.

4. | Programmattra jaspgj bez koordinaSu kodéSanas 3D modelt iestatit metinasanas Suves,
to proceduras un kateSu augstumus, ka arT automatiski tas implementét péc mezglu

lidzibas, bez manualas ievadiSanas.

5. | JanodroSina autonoma kontroliera izveide metinasanas un sken&Sanas procesa vadibai.

P&c piegades Pretendentam janodod programmatiiru darbam Pasttitajam bez ikgadgjas

licences maksas.

3. Piedavajumu sagatavoSana:

Piedavajuma Piedavajums jasagatavo briva forma, ietverot informaciju par pilnu
sagatavoSana piegades cenu, nodalot PVN izmaksas.
Piegades Cena jaieklauj izstradi un piegadi. Riipnicas adrese: SIA “Industrek”,
nosacijumi Gustava Zemgala gatve 77, Riga, LV-1039.
Pretendentam jabiit ar vismaz 3 gadu pieredzi maSinbiivé vai
Pretendenta eksperimentalo produktu un iekartu attistiba.
pieredze Pretendenta ped€jo 3 noslégto finansu gadu apgrozijumam jabiit vismaz
piedavatas ligumcenas apmera.
Piedavajumu jaiesniedz sagatavotu datorraksta latviesu valoda vai anglu
Prasibas . o - .
. . valoda. Japiegada uz uznémuma juridisko adresi, vai nosttot elektroniski
piedavajuma o o ) )
‘ uz iepirkuma kontaktspersonas e-pastu. Pievienota piedavajuma forma (1.
noform&jumam o ‘ '
Pielikums), kas nav obligata, bet rekomend&jama.
Piedavajuma
iesniegSanas Piedavajumi jaiesniedz Iidz 2026. gada 14. augustam plkst. 17:00.
termins
Piedavajuma izpildes termins ir lidz 2026. gada 15. decembrim. 1zvelets
PraSTbaS . . . . . . . . . . .
) ) tiks saimnieciski izdevigakais piedavajums, kas atbilst finans€juma
piedavajumam )
sanémeéja prasibam.

SIA “Industrek”
Valdes loceklis
Mareks Ciseiko



Pielikums nr. 1

Uznemuma nosaukums
Registracijas nr.

Juridiska un faktiska adrese

Piedavajums (piedavajuma forma)

1. Piegadatajs

Nosaukums

Reg. Nr.

Juridiska adrese

Faktiska adrese

Talrunis

E-pasts

Kontaktpersonas vards, uzvards

2. Piedavajuma visparigie nosacijumi

Nr. Parametrs Piedavajums
1. Liguma izpildes vieta

2. Liguma izpildes termins

3. Pieredze

3. Tehniskais piedavajums

a) Industrialais viedais robotu komplekss

Nr. Prasiba/komponente  Parametrs Pretendenta piedavajums

1. | ProjekteSana Pretendentam javeic Industriala
metinaSanas  portala  galgja
projekt€Sana un izgatavoSana,
metinasanas procesa

nodro$inasanai metinasanas zona.




2. | Divi seSu asu | Robotiem jadarbojas ar “Holow
metinasanas roboti hand”  tehnologiju.  Robota
sniedzamiba vismaz 2000mm.
3. | Metinasanas zona Ne mazak ka
- augstums 1m
- platums 1.5 m plus
rotacijas galda zona
- kopgjais garums 24m
4. | MetinaSanas galdi Kopégjais garums 1.5 m x 24 m
5. | Metinasanas process | Metinasanas procesa brivibas 6
asis
6. | Metinasanas avoti Divi MIG MAG metinaSanas
avoti kopa ar metinasanas tidens
dzes€Sanas rokturi un pulsa
metinasanas tehnologiju.
7. | Metinasanas stieples | Mobila platforma metinaSanas
padeve stieples padevei
8. | Metinasanas stieples | JanodroSina automatisku stieples
gala attiriSana gala attiriSanu un piegrieSanu
9. | Kontrolieri Divi metinasanas robota
kontrolieri
10 | Rotacijas galdi 2 gab. Spgj apstradat paraleli
divus elementus 12m garuma
Imetra augstuma un 1 metra
platuma. Pagrieziena briviba 360
gradi. Elementa maksimalais
svars 3tn. Reotacijas galdiem
jabut atseviSkai
funkcionalitatei mainit poziciju
90 gradu diapazona.
11 | Programmatura Javeic integracija esosaja
eksperimentalaja robotu

kompleksa.




4. Finansu piedavajums

Iepirkuma priekSmets

Cena

Vieda robotu kompleksa industriala

prototipa izstrade un piegade

PVN

KOPA

Amats
Vards, Uzvards

Paraksts




